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Pat entanme 1 dun 



Anordnung bei selbsttatig arbeitenden Bodenbehandlungs- 

apparaten 



Die Erf indung betrifft eine Anordnung bei selbsttatig 
arbeitenden Bodenbehandlungsapparaten wie Staubsaugern, 
Bohnern od.dgl., die mit von einem Elektromotor ange- 
triebenen Radern versehen sind. 

Bei einigen vorbekannten Apparaten dieser Art werden in 
die zu reinigende Unterlage Leitbannen eingelegt, entlang 
welcher der Apparat entweder mit Hilf e von mechanischen 
Steuermitteln oder kontaktlosen Fuhlerorganen wie z.B. 
Potozellen gesteuert wird. In einem anderen vorbekannten 
Apparat, namlich einem selbsttatig arbeitenden Staubsauger 
wird eine Widerstandsbrticke in Verbindung mit Potozellen 
angewandt . 

Diese vorbekannten Anordnungen haben zahlreiche Nachteile. 
Vielfach besteht keine MSglichkeit , Leitbannen in den Boden 
einzulegeri? ausserdem verursachen Verschmutzungen der Leit- 
bannen of t Betriebsstorungen. Auch ist es notwendig, die 
Leitbannen tamzuverlegen , sobald z.B. die Mobelausstattung 
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des betref f enden Raumes geandert wird, damit der Appara . 
die ganze Bodenoberf lache decken kann. .. SchlieBlich sind 
die vorbekannten Apparate, die mit in der Unterlage ange- 
brachten Leitbahnen arbeiten, verhaltnismassig kompliziert 
und deswegen auch aufwendig herzustellen. 

Aufgabe der Erfindung ist es, diesen Nachteilen abzuhelfen 
und eine einf ache und billige Anordnung bei selbsttatig 
arbeitenden Bodenbehandlungsapparaten zu schaffen, die die 

♦ 

se in die Lage versetzt, sich unabhangig von irgendwelchen 
Leitbahnen zu bewegen und trotzdem die freie Bodenflache 
wirkungsvoll vom Staub zu befreien oder auf andere Weise 
zu behandeln. 

Erf indungsgemass wird diese Aufgabe dadurch gelost, daB 
die Rader am einen Ende des Apparates in einem den Bo den- 
behandlungsapparat tragenden Fahrgestell auf eine solche 
Weise angeordnet sind, daB der Apparat seine Bewegungs- 
richtung selbsttatig andert, wenn er auf ein Hindernis 
trifft. 

Die Erfindung wird nachstehend unter Hinweis auf ein in 
der Zeichnung dargestelltes Ausfiihrungsbeispiel naher 
erlautert. Es zeigen : 

Fig. 1 in Seitenansicht einen Haushaltsstaubsauger 

liegender Bauart, der am Saugende mit einem 
Fahrgestell gemass der Erfindung versehen ist, 

Fig. 2 den Staubsauger von unten gesehen, 

Fig. 3 ein Schaubild, welches das vollstandige Decken 

einer Oberflache bei Anwendung der erfindungs- 
gemassen Anordnung veranschaulicht . 

In Fig. 1 bezeichnet 10 einen Staubsauger, der am Saugende 
mit einem mit 11 bezeichneten Fahrgestell versehen ist. Di< 
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Rader 12,13 des Fahrgestells werden von einem Elektromotor 

14 fiber ein Zahnradgetriebe 15 eine vertikale Treib- 

welle 16 in Pf eilrichtung (Eig.2) angetrieben. Die Treib- 

welle 16 tragt an ihrem unteren Ende ein Stirnzahnrad 17, 

das mit einem eine horizontale Radachse 19 antreibenden 

Zahnrad 18 im Eingrif f steht. Pas Had 13 sitzt drehfesn; 

auf der Achse 19. Das Rad 12 steht dagegen mit der Achse 

19 iiber eine Rutschkupplung 20 in Verbindung. Normalerweise 

halt eine (nicht dargestellte) Eeder die Rutschkupplung im £ 

Eingrif f, so daB auch das Rad 12 von der Achse 19 gedreht 

wird. St os st jedoch der Apparat auf ein Hindernis, dann 

wird die Pederkraft iiberwunden, das Rad 12 wird frei- 

gekuppelt, und nur das Rad 13 bleibt in Antriebsverbindung 

mit der Treibwelle 16. Die Eolge ist eine kraftige 

Schwenkung der Vorderradachse 19 urn die vertikale Treibwelle 

16 und gegebenenfalls sogar Ruckwartsfahrt des ganzen 

Apparats, bis derselbe von dem Hindernis freikommt. 

Am anderen Ende des Staubsaugers konnen zwei in einer 
Horizontalebene in alien Richtungen schwenkbare Gelenk- 
rader 21 mit Vorteil angebracht werden. Wie Versuche er- 
geben haben, wird ein uberraschender technischer Effekt 
erzielt, wenn man an einem Bodenbehandlungsapparat, z.B. 
einem Staubsauger oder Bohner, das oben beschriebene Pahr- 
gestell anbringt und den Apparat mit Hilfe des Motors 14 auf 
dem Boden in einem Raum sich frei bewegen lasst. Obwohl 
sich der Apparat aufs Geratewohl bewegt, wird die ganze 
Bodenflache in kurzer Zeit gedeckt und behandelt. Dieses 
vollstandige Decken bei einem mit Mobeln ausgestatteten 
Raum ist aus Eig. 3 deutlich erkennbar. Dort ist in ver- 
kleinertem MaBstab eine Bodenflache dargestellt, die von 
an einem erf indungsgemassen Staubsauger zu diesem Zweck 
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angebrachten Blei-oder Kohlestiften auf einem auf der 
Bodenf lache ausgebreiteten Papier wahrend der freien Be- 
wegung des Apparates gezeichnet wurde. Durch die Erfin- 
dung wird somit ein selbsttatig arbei tender Bodenbehandlung 
apparat von uberraschender Wirksamkeit erreichtj der gleich 
zeitig einfach und billig herzustellen ist» 

Um eventuelle Unebenheiten in der behandelten Bodenf lache 
zu kompensieren, kann die vertikale Treibwelle 16 des 
Fahrgestells gelenkartig am Staubsauger angebracht werden. 

In einer anderen Ausfiihrungsf orm kann der Elektroraotor 
mit einer Anordnung fur Umkehren der Ro'tationsrichtung vep- 
sehen werden, entweder in der Form eines im Apparat einge- 
bauten Programmwerkes oder mittels an der Aussenseite des 
Apparatgehauses angeordneter Fuhler, die bei Beruhrung mit 
einem Hindernis die Rotationsrichtung des Motors umkehren ♦ 



Pat ent anspruche 
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Patentanspruche 

* 

Anordnung "bei selbsttatig arbeitenden Bodehbehandlungs- 
apparaten wie Staubsaugern, Bohnern od.dgl., die mit 
von einem Elektromotor angetriebenen Radern versehen sind, 
da dure h gekennzeichnet, daB die Rader 
(12,13) am einen Ende des Apparates (10) in einem Pahr- 
gestell (11) angeordnet sind, daB der Apparat seine Be- 
wegungsrichtung selbsttatig andert, wenn er auf ein Hin- 
dernis trifft. 

Anordnung nach Anspruch 1, d a d u r c h gekenn- 
zeichnet, daB das Pahrgestell (11) in an sich 
bekannter Weise zwei auf einer gemeinsamen Radachse (19) 
angeordnete Eader (12,13) aufweist, von denen das eine 
Had (13) mit dem Antriebsmotor (14) standig drehfest ver- 
bunden ist, wahrend das andere Rad (12) gegen Pederwirkung 
selbsttatig auskuppelbar ist. 

Anordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurcb. g e- 
kennzeichnet, daB eine zwischen Antriebsmotor 
(14) und Radachse (19) befindliche vertikale Treibwelle 
gelenkartig am Apparat (10) angeordnet ist. 

Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurcb 
gekennzeichnet, daB der Bodenbehandlungsapparat 
an seinem anderen Ende mit zwei in einer Horizontalebene 
in alle Richtungen verschwenkbaren Gelenkradern (21) ver- 
sehen ist. 
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Anordnung nach einem oder mehreren der vorhergehenden 
Anspriiche 1 "bis 4, d a d u r c h g. ekennzeic 
net, daB der Elektromotor (14) mit einer Anordnung 
zum Umkehren der Drehrichtung versehen It. 

Anordnung nach Anspruch 5, d a d u r c h g e k e n n- 
zeich.net, daB die Umkehranordnung von einem im 
Apparat eingebauten Programmwerk steuerbar ist. 

Anordnung nach Anspruch 5* dadurch gekenn- 
a e i c lin e t, dafi die Umkehranordnung von einem 
oder mehreren an der Aussenseite des Apparat es ange- 
ordneten Fuhlern steuerbar 1st. 
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